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Osmose von Systemen und Umgebungen

1. Wir gehen aus von der allgemeinen Form semiotischer Dualsysteme
DS: ZKl = (3x, 2.y, 1.z) x RTh = (z.1,y.2,x.3)

und bilden sie auf ihre situationale Trajektklasse ab (vgl. Toth 2025a):
3a.XA 2R.YR lrzi - 3a2r xa¥r | Zrli  yrZ

za.1a VR.2R X3t = zZayr 1a2r | yrxi 2R3

Wir haben also folgendes Trajekt-Dualsystem:

(3a.2r, Xa. VR | 2r.11, YRZ1) X (ZA.YR, 1a.2R | YRX1, 2R.31)

mit

System = xa. yr | 2r.11

Ulo = 34.2r

Uro = yr.z.

Wie man leicht erkennt, sind die Schnittmengen zwischen dem System und
seiner links- und rechtsseitigen Umgebung nicht-leer. Bei den Abbildungen
zwischen Systemen und Umgebungen finden also Prozef3e statt, die wir mit
semiotischer Osmose bezeichnet hatten (vgl. Toth 20253, b).

Zeichenklasse:
[yrzi] [3a.2¢]
[xa. Y& | 2r.14]
Realitatsthematik:
ZA.YR 2r.31
1a.2r | VR.X]I

2. Die mittels bifunktorieller Verschrankungen zustande kommende semioti-
sche Osmose zwischen Systemen und ihren 2-seitigen Umgebungen findet
also innerhalb eines osmotischen Rahmens (vgl. Toth 2025b) statt. Da jede
Zeichenklasse und jede Realitatsthematik 3! = 6 Permutationen besitzt, hat
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jede der 10 bzw. 27 ternaren Zeichenklassen und Realitatsthematiken genau
6 osmotische Rahmen.

Zeichenklassen Realitatsthematiken
3a2r XaYrR | Z2r1l1 YrRZI zaYr1a2r | yrXx1i  2r.31
Z 3 Z 3
A
X 1 1 X
3alr xazr | 1r21 zZrY1 yazZr2alr | zrxi  1r.3i
y 3 y 3
A
X 2 2 X
2a.3r yaxr | 3rli Xz zaxr1a3r | Xry1  3r2i
Z 3 Z 3
A
X 1 1 X
2a1r yazr | 1r31 zZrX xaZr3a.1lr | zry1r  1r.Z
Z 3 Z 3
A
X 1 1 X
1a3r Zaxr | 3r21 XrYI yaxr2a3r | XrzZ1  3r.1i
Z 3 Z 3
A
X 1 1 X
1a.2r zayr | 2r31 YRrXI XaYr3a.2r | yrzi  2r1i
Z 3 Z 3
A
x 1 1 X
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